
SPECIFICATION FOR SPDU-A8(D) 

(SEMI-MICROSTEP DRIVER) 

 

- 최대입력주파수 : 80KHz (80Kpps) 

- 입력펄스형태   : Direction(Pulse)-1Pulse 

CW/CCW(Pulse)-2Pulse 

- DIRVE 외부신호: 알람 / 리셋(모터 Free) 

- 내부보호회로   : 과전류, 과열, 재생, 쇼트 

- 구동방식       : 정전류방식 

- 입력전원(driver) : DC 15~36V 

- 모터구동전류   : 0.5~2.9A/Phase 

- 회전분해능(모터 1회전당 필요한 펄스수):  200, 400, 800,1600 

에스피무역 

(SOUTHERN PALACE TRADING) 

서울시 서초구 서초동 1540-9 서초빌딩 201호 

TEL : (02)3473-4272     FAX : (02)3473-4273 

Homepage : http://www.e-motor.co.kr 

SPDU-A8(C) SPDU-A8(D)



1.일반 주의 사항  
 

<일반적인 사항> 

 드라이브 취부 및 연결, 제거시, 반드시 전원을 OFF 한 후 하시기 바랍니다. 

 과부하가 걸리는 경우 혹은 수직 운동 기구에 적용되는 경우 모터가 탈조될 수 있습니다. 이 경우 신

체적, 물질적 손실이 야기 될 수 있으니 드라이브 시험 전 기구부의 부하 계산을 철저히 시행하시기 바

랍니다.  

 드라이브 내부에 이 물질이 삽입되지 않게 주의하시기 바랍니다.  

 장비에 노이즈가 많고 FG처리가 잘 되어있지 않으면 드라이브에 치명적인 오류가 발생될수 있습니다. 

<드라이브 연결시> 

 모터 선이 모두 연결되기 전에는 전원을 투입하지 마시기 바랍니다. 

 드라이브에 연결되는 선에 무리한 힘이 가해지지 않도록 배선하기 바랍니다. 또한 연결선이 가능한 

한 구부러지지 않게 하여주시기 바랍니다. 

 만약 모터가 반대 방향으로 회전하는 경우 A,⎯A 연결 선을 서로 바꾸면 됩니다.  

 드라이브에 오실로스코프 등과 같은 측정 장치를 접속하지 마십시요. 드라이브 파손이 야기 될 수 있

습니다. 또한 드라이브 CASE를 열거나 외형적인 조작을 하지 마십시요. 드라이브 내부는 고압 혹은 과

전류가 흐르고 있어서 감전의 위험이 있습니다. 또한, 이 경우A/S가 불가 합니다.  

 

<작동시> 

 드라이브 출력 전류를 모터 정격 전류보다 10% 이상 설정하지 마십시요.  

 만약 드라이브나 모터가 과도히 열이 나는 경우 즉시 전원을 끄고 다음 사항을 점검하기 바랍니다. 

- 드라이브나 모터의 취부 방법이 방열에 좋게 되어 있는지 

- STOP 전류 설정이 불필요하게 너무 높게 설정된 것은 아닌지  

 작동 전 모든 주의 사항을 숙지하기 바랍니다. 전류 조정과 모드 변경 시 반드시 전원을 끄고 작업하

기 바랍니다.  

 정전이나 기타의 이유로 주 전원이 꺼진 경우, 드라이브 용 전원을 반드시 끄기 바랍니다. 정전 해제

시 기구의 급작스런 시동이 있을 수 있습니다. 

 불필요하게 모터를 급정지 하지 마십시요. 모터의 역기전력에 의해 드라이브가 소손될 수 있습니다. 

 절연된 기구를 이용해 전류 설정과 모드 선택을 하기 바랍니다. 또한 동작 중에 전류 조정과 모드 설

정을 하지 마십시요 

 

<기타> 

 전원이 OFF 후 30초간은 드라이브 내부에 잔류 전력이 존재하니 코넥터측에 신체적 접촉을 삼가하

십시요. 

 드라이브와 모터의 전류, 분해능, 부하, 속도 등을 신중히 결정하시고 관려된 문의 사항은 협조을 구

하십시요. 

 수리 및 분해, 개조 등은 본사에서만 가능합니다. 사용자가 절대 상기 작업을 하지 마시기 바랍니다. 

 드라이브 폐기 시는 산업용 폐기물 처리 기준에 맞춰 하시기 바랍니다 



2.DRIVE SETTING  
 

 

모터 결선 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

그림.1  SPDU-A8(D) 정면도 및  part 이름 

2. 1 LED 표시 

name LED color 발광 조건 

① 전원  전원 투입시 녹색 전원이 투입되고,  정상적인 상태 

② 알람 알람상태시  적색 과전류, 출력측short,  

모터선 오배선시 

2. 2 SPDU-A8(D) 

표시 이름 기능 

③ DIR +/- 

 

Dir + / - (1 pulse mode) 

CW + / - (2 pulse mode) 

Direction of Rotation +/ -(MODE dip sw 1 : off)

Clockwise +/-         ( MODE dip sw 1 : on) 

④ PLS +/- 

 

Pls + / -  (1 pulse mode) 

CCW + / - (2 pulse mode) 

Pulse input +/-        (MODE dip sw 1 : off) 

Counterclockwise +/-   ( MODE dip sw 1 : on)

⑤ Reset +/- 

 

Reset input +/- 

Motor Free input +/- 

알람 해제와 모터 FREE 상태를 위한 입력.  

 

⑥ MOTOR Motor winding connector  모터측 연결 코넥터 

⑦⑧ POWER 전원 입력  
DC 15Volt ~ 36Volt  

주의!!  –  전원 극성. 

A 적색 

Ā 청색 

B 황색 

    B 갈색 

ACOM 

BCOM  

흑색 

백색 

COM단자의 경우는 함께 결

선한다 



주의!! 연속 운전시, 특히 저속 운전이 빈번한 경우 사용을 피하세요. 

 2 . 3 Dip switch 이름과 기능 

1)RUN : 모터가 회전할 때의 전류를 조정한

다. 

2)STOP : 모터의 정지시 대기 류량를 조정한

다. 

3)모드 설정은 분해능을 조정한다. 

 

 

 

그림. 2  dip switch 설정 
표시 이름 출하시설정 기능 

①PULSE 

(SW. no. 1) 

입력 펄스 형식 선택 2 pulse mode 

(dir/pls mode) 

OFF : 1 pulse type 

ON  : 2 pulse type  

②MODE 

(SW no. 2) 

microstep 분해능 설정 200 

pulses /rotation 

모터 1회전에 필요한 펄스 수  

③ RUN RUN 전류량 설정 2.9A/ phase 운전 중 모터측 공급 전류 

④ STOP 정지시 대기 전류량 설정 50% 모터정지 후 100msec 뒤 모터 전

류 자동 감소량 설정 

2 . 4 RUN ,STOP CURRENT SETTING 

 

2.5 RESOLUTION MODE(분해능 설정) 

 

 

3. 입력 신호  
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3. 입력 신호  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 모든 입력단에 가능한 입력은 두가지 즉, HIGH, LOW 뿐이다. 만약 입력 단이 open 된 경우는 high 

상태로 드라이브는 인식하게 된다. 여기서 HIGH 상태는 드라이브 입력단의 포토 커플러 다이오드가 

OFF된 상태를 의미하고 LOW상태는 다이오드가 도통(ON)된 상태를 의미합니다. 

 Pulse input – “pulse”, “cw”, “ccw” 

모터는 펄스 입력의 상승 시점(다이오드 OFF시점)에서 동작한다.  동작 가능한 최대 입력 펄스 주파수

는 50kHz 이고 최소 펄스 폭은  1 microsecond 이다. 

 Direction – “Dir” 

이 입력이 High 혹은 OPEN 상태이면 모터는 시계 방향(CW)으로 회전하게 된다. 만약 Low 상태이면 

모터는 시계 반대 방향(CCW)으로 회전한다. 만약 모터가 반대 방향으로 회전하는 경우 모터 연결선 중 

A,A를 서로 바꾸면 됩니다. 

 입력 단자측은 드라이브 내부 회로와 포토 커플러에 의해 격리되어 있다. 이는 노이즈 발생 혹은 감

염 방지를 위한 것이기 때문에 입력 펄스용 전원은 드라이브 주 전원과는 반드시 다른 전원을 이용하여

야 합니다.  상위제어기에서 출력되는 펄스는 최소 10mA 이상의 전류를 공급할 수 있어야 합니다.  

 상위제어기의 출력이 Line Driver 형식이면 상위 제어기의  +/-  단을 직접 드라이브의 +/- 단자에 

연결하면 됩니다.  이 경우에도 모터는 드라이브 입력 포토커플러의 다이오드가 OFF되는 순간에 동작

하며, 특히 2 pulse MODE 로 사용하는 경우 CW 혹은 CCW 펄스 인가 중 다른 한 쪽은 반드시 HIGH 

상태가 유지 되어야 합니다.  
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